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12121212 月月月月::::    

都利联机安装调试中心都利联机安装调试中心都利联机安装调试中心都利联机安装调试中心－－－－第二部分第二部分第二部分第二部分: : : : 闭环控制设置程序闭环控制设置程序闭环控制设置程序闭环控制设置程序    
 
都利联机调试中心程序将于 2006 年早期推出，它是经专门开发旨在帮助客户在联机调试时使用。采用该调试程

序可以极大地简化客户的主机与 EDC 控制系统的联机，以及包括标定过程在内的整个调试过程。 

都利安装调试中心主要包括四个部分都利安装调试中心主要包括四个部分都利安装调试中心主要包括四个部分都利安装调试中心主要包括四个部分::::    

• EDC 初始设置编程器 

• 闭环控制设置程序 

• 调试程序 

• 标定程序 

    

第二部分第二部分第二部分第二部分: : : : 闭环控制设置程序闭环控制设置程序闭环控制设置程序闭环控制设置程序 
 

该程序适用于所有三种控制模式，即位移控制，力控制和应变控制；用来设置调整各控制模式下的速度闭环和

位置闭环；此外，还可以利用函数功能发生器的矩形波和正弦波来调较试验机的动态性能。 

 

都利安装调试中心都利安装调试中心都利安装调试中心都利安装调试中心    －－－－    闭环控制设置编程器对话框闭环控制设置编程器对话框闭环控制设置编程器对话框闭环控制设置编程器对话框 
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准备准备准备准备  

在运行闭环控制设置程序之前，需调用 EDC 初始设置程序对主机及其附件的基本参数进行设置(具体细节见 11

月专题文章)，主要内容包括如下： 

• 各测量通道的额定值 

• 试验机的额定速度 

• 最高加速度(大约值) 

• 各参数的方向性 (正向参数变量应当产生正向位移和力值的变化) 

• 正确的联机控制结构方式(EDC 对不同结构主机的控制方式不同，所采用的闭环控制回路也不同)  

• 可以将在其它同类主机上业经证实可行的的设置参数用来作为参考值输入 

 

设置设置设置设置 

取决于在 EDC 初始设置程序中的设定，通常需要进行下列内容的设置以便正确地设定闭环控制  

• 设定位移控制模式下的速度闭环控制设定位移控制模式下的速度闭环控制设定位移控制模式下的速度闭环控制设定位移控制模式下的速度闭环控制 
下列二种情况无需此项设定：电子万能，电拉采用外置功放自带的速度闭环(通常是模拟控制)；或者试验机

没有配置位移传感器  

• 设定位移控制模式下的位置闭环控制设定位移控制模式下的位置闭环控制设定位移控制模式下的位置闭环控制设定位移控制模式下的位置闭环控制 
如果试验机没有配置位移传感器，则不需要此项设定 

• 设定位移加速度设定位移加速度设定位移加速度设定位移加速度 
如果试验机没有配置位移传感器，则不需要此项设定 

• 设定位置闭环控制的前反馈设定位置闭环控制的前反馈设定位置闭环控制的前反馈设定位置闭环控制的前反馈 ( ( ( (PosFFPosFFPosFFPosFF)))) 
此项是选择使用。该控制对于采用如余弦，矩形波等周期试验深具意义，它可以改善试验机的动态性能 
 

• 仿照上述步骤，对力控制模式力控制模式力控制模式力控制模式和应变控制模式也需应变控制模式也需应变控制模式也需应变控制模式也需分别进行闭环控制设置 

 

操作操作操作操作 

闭环控制设置程序使用非常简易明了: 

• 对话框左下方可进行控制参数的定义 

• 在对话框右边功能区域，点击开始试验(Start Test)，就会弹跳出曲线波形(单个波形或者系列 波形)  

• 在曲线波形图中，会同时显示设定值和实际值曲线。这些曲线可以打印出来。 

• 对话框左上部分有直观的调整滑槽，可以以鼠标拖动改变 P，I 和 D 的参数值，其时可以在中间的曲线图形

中直接看到这些参数变化对闭环控制效果的影响，从而帮助决定最佳的参数值。 

 

当确定最合适的参数后，这些具体数值可以存储在 EDC 初始设置程序中。 
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范例范例范例范例 

下面是典型的速度闭环示范图 

 

 

 

 
 
 
 
 
I 值，P 值均偏高 

 

 

 
 
 
 
P 值偏低 

 

 

 
 
 
 
 
P 值过高 

 

 

 
 
 
 
理想的速度闭环 

(实际峰值和谷值大约是设定值

的 104%) 

 

 

在接下来的二个月，会有都利安装调试中心其它部分的介绍。 

 


